) SPECTRO1-Scope:
Anderungen nach Software-Update
von SPECTRO1-Scope V2.7 auf V2.8

In diesem Manual wird zusammengefasst, welche Anderungen sich mit dem Software-Update von
SPECTROL1 V2.7 auf V2.8 ergeben haben.

Ein Softwareupdate von V2.x auf V2.8 ist sehr einfach durchzufiihren.

Man braucht dazu lediglich den FirmwareLoader V1.1 sowie die Firmwarefiles fur die Version 2.8.
Der FirmwareLoader V1.1 sollte auf der CD sein, die mit dem Sensor gekommen ist oder zum
Download auf der Homepage zu finden sein.

Die Firmware-Files sind beim Sensor Lieferanten erhéltlich.

Die Vorgehensweise ist im File ,,Manual FirmwareLoader V1_1“ exakt beschrieben

(siehe Software CD/DVD: Ordner Support Software - Version Update - FirmwareLoader V1.1).

Anderung 1:
ANALOG OUT wurde um FALLING EDGE of IN1
ANALOG OUT CONT = erweitert.
v CONT Es gibt jetzt drei Einstellungen, die den Zeitpunkt
RISING EDGE of IN1 festlegen, zu dem das Analogsignal ausgegeben
FALLING EDGE of IN1 wird.

CONT: Das Analogsignal wir kontinuierlich ausgegeben.
RISING EDGE of IN1: Das Analogsignal wir nur bei einer positiven Flanke an IN1 ausgegeben.
FALLING EDGE of IN1: Das Analogsignal wir nur bei einer negativen Flanke an IN1 ausgegeben.

Anderung 2:
DIGITAL OUTMODE DIRECT -l DIGITAL OUTMODE wurde um D_IR FAL EDG of
oFF IN1 und INV FAL EDG of IN1 erweitert.
v DIRECT Im Gegensatz zu DIR RIS EDG of IN1 und
INVERSE INV RIS EDG of IN1 werden hier die Ausgéange nicht bei
DIR RIS EDG of IN1 einer positiven, sondern bei einer negativen Flanke am
INV RIS EDG of IN1 Eingang IN1 aktualisiert.
DIR FAL EDG of IN1
INV FAL EDG of IN1
Anderung 3:
POWER MODE STATIC - P_OWER MODE wurde um ST_ATIC IN1 erweitert.
Dies bedeutet, dass die Sendequelle nur
v STATIC eingeschaltet ist, wenn der Eingang IN1 gesetzt ist
DYNAMIC (high).
STATIC IN1 Liegt IN1 auf low (0V), dann ist der Sender aus.
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Anderung 4:

In der Registerkarte SCOPE
TIME CALCULATION IS BASED ON THE CYCLE TIME IM THE DISPLAY [ms] . .
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detta X[ms] [NEREZA 1 delta Y [digit] | der Zustand der Eingange
4100- INO und IN1 angezeigt.
Z00M 11
3500
3000
H
2500
2000
1500
=
1000
H00
0-, 1
1] 13 26 38 51 64 i7 590 102 115 128
IND-
IMN1-
ouTo- o [ | 'ml
ouT1- —1 —
Anderung 5:
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